Projekt organizacji ruchu
na czas wykonania robét na zadaniu -

Projekt czasowej organizacji ruchu dla wykonania rozbi6rki szamba
przy drodze powiatowej Nr 2225R relacji Tyrawa Woloska -
Wankowa w m. Tyrawa Woloska

Kategoria obiektu budowlanego: v

Nazwa inwestycji: ,,Projekt czasowe] organizacji ruchu dla wykonania
rozbiérki szamba przy drodze powiatowe]j Nr 2225R relacji Tyrawa Wotoska -

Wankowa w m. Tyrawa Woloska”
Adres obiektu: Tyrawa Wotoska, ob. Tyrawa Wotoska (dz. ew. 617/8, 626/3)

Inwestor: Gmina Tyrawa Woloska, 38-535 Tyrawa Wotoska 175
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Jednostka ewidencyjna/gmina: Tyrawa Wotoska

Obreb ewidencyjny : Tyrawa Wotoska
Inwestycja polozona na dzialce: 617/8, 626/3

ok N, oL
Pu, o 140 2o,

02)7 44 d JZOQ(,Z Vs
Spis zawartosci : ﬂ( }1,50 /00 o
1. Dokumenty ogdlne U 4 )

2. Cze$¢ opisowa
3. Mapa orientacyjna, skala 1:10 000
4. Plan sytuacyjny z zaznaczonym oznakowaniem robét, skala 1:500



OPIS TECHNICZNY:

do projektu organizacji ruchu na zadaniu —

,,Projekt czasowej organizacji ruchu dla wykonania rozbiorki szamba przy
drodze powiatowej Nr 2225R relacji Tyrawa Wotoska - Wankowa w m. Tyrawa
Wotoska”

1. Podstawa opracowania:

_ Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( Dz.U.2020 poz. 470 z
dnia 2020.03.03 z pdzniejszymi zmianami)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegdlowych warunkow technicznych dla znakow i sygnaléw drogowych oraz

urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na
drogach (Dz.U.2019 poz. 2311 z dnia 2019.09.09)

Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych.
(Dz.U.2019 poz. 2310 z dnia 2019.10.31)

-Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeénia 2003 r. w sprawie
szczegdtowych warunkdw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U.2017.784 z dnia 2017.03.24)

2. Charakterystyka drogi:

Zakres inwestycji obejmuje odcinek drogi powiatowej Nr 2225R
relacji Tyrawa Wotoska - Wankowa w m. Tyrawa Wotoska.

Inwestycja realizowana jest w terenie zabudowanym, po istniejgcym
terenie pasa drogowego drogi powiatowej Nr 2225R  Tyrawa Woloska -
Wankowa w m. Tyrawa Wotoska.

Droga powiatowa Nr 2225R stanowi gléwny ciag komunikacyjny taczacy
miejscowosci Tyrawa Wotoska - Wankowa. Przedmiotowa droga powiatowa na
odcinku objetym opracowaniem posiada przekroj drogowy.

Obszar wzdhz drogi ma jednolity charakter zagospodarowania
i uzytkowania, droga biegnie przez tereny o rozproszonej zabudowie
jednorodzinnej. Po obu stronach jezdni znajduja sie zjazdy do posesji.
Przedmiotowa droga jest jednojezdniowa dwukierunkowa o szerokosci 5,5m.



3. Natezenie i warunki ruchu:

Ruch ma charakter lokalny, przedmiotowa droga Nr 2225R relacji
Tyrawa Wotoska - Wankowa wykorzystywana jest jako dojazd do poses;ji.

Ruch ogranicza sie do pojazdéw osobowych i dostawczych.

4. Opis wystepujacych zagrozef i utrudnien:

W trakcie realizacji planowanego przedsigwzigcia utrudnienia
i zagrozenia wynikajg z koniecznosci wprowadzenia zmiany organizacji ruchu
poprzez zakaz wjazdu z drogi powiatowej na droge gminna.

W celu zminimalizowania do minimum zagrozenia dla ruchu
wprowadzono jasne i czytelne oznakowanie robdt oraz nie projektowano
wahadet. Zalecono przeszkolenie pracownikow i uczelnie ich na fakt, ze
prowadzenie robét przy biezacym ruchu jest ciagtym zagrozeniem dla nich jak
i dla kierowcéw korzystajacych z drogi powiatowej. Pracownicy musza
zachowaé czujno$é na przejezdzajace samochody i sami nie moga stwarzaé
niebezpiecznych sytuacji mogacych skutkowa¢ kolizjg lub wypadkiem.

5. Organizacja ruchu na czas budowy:

W zwiazku z planowang rozbidrka szamba przy drodze powiatowe] Nr
2225R relacji Tyrawa Wotoska - Wankowa w m. Tyrawa Wotoska, przewiduje

sie:
- rozbidrka istniejacego szamba,

Ruch kotowy wzdhuz drogi powiatowe]j odbywa¢ sie bedzie bez zaktocen,
natomiast dojazd do posesji znajdujacych sie wzdtuz drogi gminnej
(ograniczonej znakiem B-2 od strony drogi powiatowej Nr 2225R) odbywac si¢
bedzie od strony drogi krajowe;.

6. Oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot:

Oznakowanie prowadzonych robot nalezy wykona¢ zgodnie z zatgczonym
schematem organizacji ruchu.



7. Zestawienie znakéw zabezpieczajacych:

A14 roboty drogowe - 4szt

A12b zwezenie prawego pasa ruchu — 1szt

Al2c zwezenie lewego pasa ruchu — 1szt

B-2 zakaz wjazdu — 2szt

U-20b zapora drogowa pojedyncza szeroka - 6szt
U-3d tablica prowadzaca ciggla - 1szt

F-9 objazd — 1szt.

8. Uwagi:
_ do oznakowania nalezy uzyé wylacznie znakow odblaskowych o jeden rzad
wielkosci wiekszej niz stosowane na drodze. Znaki powinny by¢ wykonane z

folii typu 2;
-Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu (UBR) uzyte do oznakowania i

zabezpieczenia miejsca robot powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien
jak i w nocy;

~Wykonawca powinien zwrdcic szczegOlng uwage na oznakowanie
pracownikow wykonuj acych czynnoéci na drodze. Powinni by¢ oni ubrani w
kamizelki ostrzegawcze w kolorze pomaranczowym lub z6ttym z elementami

odblaskowymi;

“Wszystkie pojazdy wykonujace roboty powinny by¢ wyposazone W
ostrzegawczy sygnat swietlny barwy 26ttej. Sygnat powinien by¢ ze wszystkich
stron pojazdu z odlegtosci co najmniej 150m przy dobre; przejrzystosci
powietrza.

9. Przewidywany termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu.
10.11.2021r. — 31.04. 2022r.

Spis zatgcznikow:
-mapa orientacyjna — skala 1:10 000
-plan sytuacyjny z zaznaczonym oznakowaniem robét — skala 1:500

PROJEKTOWAL.:
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